- Jorgeﬁsenﬁ
kngineering a/s har

udviklel el innovativt

robolsystem Lil
~ pick-and-place
opgaver. P4
Interpack blev der
vist en kombineret
~robot-0og
scannerlgsning, som
er produceret til
_lere storre
~ fpdevarekunder

A Finn Asnas

Robotten har en kapacitet pa 300
skeer i minuttet. :

Fadevaregiganter som

bl.a. Abboll, Arla Foods og
Numeco har i flere ar ef-
terspurgt mere hygiejniske,
fleksible og ikke mindst ef-
feklive Igsninger, nér det
geelder handtering al dose-
ringsskeer i [wdevareindu-
strien. Til dette behov har
Jorgensen derfor udviklel
¢l nyl robotkoncept, der
udfordrer markedets mere
Lraditionelle, mekaniske los-
ninger.

Fleksibelt robotsystem
Robotkonceptet er byggel op
omkring tre flexpicker-robol-
Ler, der lgller og placerer
doscringsskeerne i forbipas-
serende Lomme daser, der
efterfalgende fyldes med
produkt.

Kapacileler pa omkring
300 skeer i minuttel stiller
strenge krav Lil systemets
visionkamera. der regi-
slrerer skeernes ngjaglige
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432.000 skeer
1 432.000 d
ver da

Systemets slyrke er stor fleksibifitet.

posilion og computeren, der
promple skal beregne, hvil-
ken af de tre roboller, der
skal handtere og placere
skeen i den forbipasserende
dase.

Systemets store styrke er
[leksibililelen og preccision-
en, der bade sikrer hurlige
produktomstillinger, hgj

hastighed og minimal fejl-
rate.

To brands pa

samme stand

Jorgensen Engineering a/s
udvikler og producerer diver-
se inlerne transportsystemer
til fadevareindustrien samt
medicinalbranchen og er i
dag bl.a. kendl som leveran-
der af udstyr il maelkepul-
versegmentet.

Pa Interpack udstillede Jor-
gensen sammen med det nye
medlem i Jorgensen-grup-
pen, briel international, der
er fgrende i Europa inden

for deres speciale: Vask og
hiandlering af returplastkas-
Ser. ]




